Encontro de Saberes 2015 - XXIIl Seminario de Iniciacao Cientifica

Desenvolvimento de uma bancada para praticas de controle de velocidade de motor de
corrente continua por sensorless.
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O projeto tem como finalidade o desenvolvimento de um sistema de medicao e aquisicao de corrente em
uma bancada para praticas de controle de velocidade em um motor de corrente continua por sensorless,
onde se tem uma estimativa da velocidade por meio de andlise na medicao da corrente e seus disturbios.
A instalacdao possui um sistema de controle de velocidade de um motor de corrente continua (CC) e
frenagem eletromagnética cujo desenvolvimento se iniciou através de um projeto Pré-Ativa em 2014. A
montagem sera Util para utilizacdo em aulas praticas nas disciplinas de Acionamentos Elétricos,
Eletrotécnica para Controle e Automacao, Teoria de Controle |, Teoria de Controle Il, Teoria de Controle IlI
e Instrumentacao do curso de graduacao em Engenharia de Controle e Automacao; visando aprimorar a
formacao dos discentes por meio de seu desenvolvimento critico, educacional e profissional, contribuindo
no combate a evasdo que ocorre no curso em questao. Foi desenvolvido um circuito para medicao de
corrente contemplando o sensor ZXCT1009 que converte a corrente em uma tensao compativel com a
entrada analdgica do microcontrolador atmegal6U2. Testes realizados, comparando-se as medidas
realizadas pelo sistema e as de um multimetro de referéncia “true rms” de 41/2 digitos, mostraram uma
exatiddo compativel com as necessidades do projeto. Nas préximas etapas pretende-se realizar um
aprimoramento dos cddigos para a plataforma Arduino e software Matlab. Como resultado, tem-se um
sistema de acionamento de motor de corrente continua com controle de velocidade e frenagem
eletromagnética controlada, capaz de medir as correntes de acionamento e frenagem, ja sendo possivel a
sua utilizacao nas disciplinas citadas. Em trabalhos futuros, espera-se que através da andlise de dados
coletados possa se desenvolver um modelo sensorless para controle de velocidade do motor,
possibilitando progresso nas aulas praticas de disciplinas avancadas.
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