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Resumo:

O projeto proposto tem como objetivo implementar o acesso remoto a uma bancada didatica
para praticas de controle de sistemas continuos. Para o gerenciamento deste acesso pelos
discentes, sera utilizado o sistema de servidor desenvolvido pela Universidade de Deusto, o
WebLabDeusto, sendo totalmente gratuito o sistema (Open Source). Utilizando os préprios
recursos do sistema WeblLabDeusto, qualquer aluno podera realizar praticas remotamente,
apos passar por um sistema de autenticacao definida pelo préprio administrador (neste caso,
um professor). O usuario é capaz de realizar os mesmos experimentos que uma pessoa
presente no laboratério poderia fazer, tendo acesso as variaveis amostradas, bem como a
imagem do experimento por meio de uma camera. Ao acessar o experimento através da
Internet, o usuario terd uma lista de comandos que podem ser realizados através de API
(Interface de Programacao de Aplicacdes), permitindo, por exemplo, alterar a tensao para
diminuir ou aumentar o brilho de um LED. No caso deste projeto, o experimento é o controle
do nivel de agua, sendo a entrada do sistema a tensao no conjunto moto-bomba. A
implementacao do WebLab na UFOP possibilitara que alunos de todos os cursos acessem 0s
experimentos, mesmo sendo de campus diferentes, reduzindo assim a necessidade de
investimento em infraestrutura laboratorial; aumento da disponibilidade de acesso aos
equipamentos do laboratério; melhora na flexibilidade do agendamento de atividades; ganho
de conhecimento pratico para os alunos envolvidos diretamente no desenvolvimento do
projeto. Este projeto estad vinculado as disciplinas de Teoria de Controle I, Il e lll;
Instrumentacao; Informatica Industrial; Sistemas Térmicos e Fluidomecanicos.
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