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Palavras Chaves:

Resumo:

Atualmente, os VANTS (Veiculos aéreos nao tripulados) tem ganhado muita atencao na
midia. Esses veiculos tem grande potencial para aplicacdes, como por exemplo uso militar,
vigilancia e até mesmo entretenimento. Um grande desafio para a construcao deste
dispositivo é manté-lo estabilizado no ar. Tendo isso em vista, foi proposto um projeto que
tem como objetivo a construcdao e desenvolvimento de um VANT com hélices. Este
equipamento é composto por 4 motores de alta rotacao, um acelerémetro, giroscépio,
barbmetro e uma placa microprocessada programavel. A montagem do mesmo é feita com
uma base que denominamos de frame, feita de acrilico. Neste frame, foram acopladas quatro
hastes para sustentar os motores do drone. Além disso, no centro do frame foi afixado um
microcontrolador. O algoritmo para controle do veiculo é baseado na técnica conhecida por
PID (Controlador Proporcional Integral Derivativo) que através das leituras dos
sensores,utiliza do microcontrolador para que através de calculos matematicos defina qual o
valor da rotacao de cada um dos quatro motores presentes no frame ,com o intuito de fazer
com que drone se estabilize no voo . O algoritmo de controle analisa os valores atuais dos
sensores contra valores pré-definidos (set point) e calcula a rotacdao de cada motor de forma
que o translado fique o mais préximo possivel da posicao desejada e assim, mantenha o
VANT estavel. Vale ressaltar que o projeto se encontra num nivel de concretizacao de
95%,faltando apenas regular o algoritmo para melhor estabilizacao do drone. Dessa forma,
podemos demonstrar aos alunos de Ciéncia da Computacao que tém interesse em estudarem
e praticarem projetos na area de robdtica, ndo ser necessario trocarem de curso para tal
objetivo. Ainda, destacamos também mais uma finalidade do projeto: auxiliar o aprendizado
de diversos conceitos na disciplina de Sistemas Embutidos (BCC425), integrando roteiros de
aulas praticas em laboratério.
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