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Desde os tempos mais remotos, o homem vem tentando fazer com que utensilios e ferramentas o
substituam no trabalho, tendo como objetivo fundamental a criacdo de um autémato que possa realizar
funcdes operarias que permitissem realizar tarefas repetitivas, sempre com o objetivo de aumentar a
producdo e conseqlientemente o lucro. Essa transformacdo deu origem a um conjunto de técnicas e
procedimentos que sao chamados de automacao. Na indUstria quando existe a necessidade de saber a
dosagem correta de um determinado fluido para produzir bebidas, nutrientes para racao de animais ou até
mesmo derivados quimicos, é necessario verificar qual a quantidade de liquidos que deverd ser utilizado
no processo. Esse tipo de medicao é denominado de vazao, a qual é a terceira mais utilizada em processos
industriais. A Universidade Federal de Ouro Preto - Campus Jodo Monlevade, possui uma planta didatica
cujo modelo é SMAR PD3 - F Foundation Fielbus onde é possivel controlar vazdo, temperatura e nivel. A
investigacao inicial consistia em se implementar uma técnica de controle antecipativo , todavia devido as
restricdes de tempo foi implementado apenas o controle de vazao. A metodologia consistiu em revisao
bibliografica de conceitos de instrumentacao dos sensores, transdutores e da estrutura fisica da planta
SMAR PD3 - F Foundation Fielbus. A segunda etapa consistiu na implementacao de uma malha de controle
que permitisse sintonizar um controlador PID (Proporcional Integral Derivativo) utilizando o método de
Ziegler e Nichols no préprio sistema supervisério da planta em questdo. Na terceira etapa foram realizados
0S ensaios com as variacoes de PI, PD e PID. O resultado parcial dessa investigacao permite concluir que
para vazao a melhor opcao é o Pl. No futuro serao implementadas técnicas de controle para nivel e
temperatura. O controle antecipativo sera possivel através da interacao destes trés sistemas.
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