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Atualmente ao se efetivar uma inspecao em um duto, os robds utilizados devem aproveitar o fluxo
presente na tubulacdo juntamente com um cabo guia para possibilitar a limpeza ou inspecao do mesmo,
além de se fazer necessario um blogqueio temporario em certas areas para efetuar-se a intervencao. De tal
maneira, gera-se um alto custo e um impacto consideravel para um processo preventivo. Com base no
supradito, este trabalho tem como objetivo o desenvolvimento de um protétipo, o R.A.l.D. (Robé para
Andlise e Intervencao em Dutos), com capacidade de locomocdo independente, inspecdes, identificacdes e
execucdes de pequenas manutencdes em dutos. O desenvolvido do mesmo fundamenta-se em 3
aspectos; estrutura, controle e aplicabilidade. O presente projeto propde de maneira sucinta a viabilidade
na construcao de um protétipo através de modelagens fisicas e matematicas aplicadas a processos
mecanicos, necessarias para o dimensionamento e desenvolvimento da parte estrutural e Elétrica.
Simulagdes computacionais, levantamentos estatisticos e banco de dados, destinados a parte de execucdo
e controle. Aplicabilidade em analises e pequenas manutencées em dutos, sem a necessidade da
utilizacdo robds secunddrios. A perspectiva na construcao do R.A.I.D baseia-se na utilizacdo de ligas
metalicas para a carcaca agregada a materiais inertes (nanotubo de carbono), tornando - o exequivel
financeiramente. Além de maior eficiéncia de acordo com o supracitado uma vez que o mesmo sera
capacitado para acOes até entdo realizadas por mais de um rob0, engendrando assim uma diminuicao dos
custos operacionais e de manutencao preventiva o que corrobora o baixo custo comparado aos existentes
no mercado.
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